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3. Motory jednofédzové pro dvoje napéti, spojeni T — obr. 17. —_—
4. Motory jednoudelové pradkové — obr. 18.

5. Motory jednotilelové s volnymi vyvody — obr. 19.

6. Motory jednoudelové pro specidlni pouziti — obr. 20.

7. Motory prevzaté z n. p. MEZ Néchod — obr. 21. : nutl budiel
8. Motory dvoufdzové — obr. 22. , vinuti buaic
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C. Indukéni regulatory napdti a fdze

1. Trojfazovy dvojity indukéni reguldtor napéti — obr. 23.

2. Trojfazovy jednoduchy indukéni reguldtor napdti — obr. 24.
3. Jednofdzovy indukéni reguldtor napéti — obr. 25..

4. Indukén{ reguldtor v zapojeni Pensabenne — obr. 26.

5. Indukén{ reguldtor fdze pii rtizném spojeni — obr, 27.
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Obr, 22. Vnitfni schéma p¥ipojeni dvoutdzovich motord.

D. Ménid¢e kmitoétu
1. Monoblok AGM -— obr. 28.
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Obr. 2. Motory trojtizové dvourychlostni s jednim vinutim (Dahlander).
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